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coiffés en téte par un chevétre rigide
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Position du probleme S

Semelle rigide coiffant plusieurs pieux en téte soumise a un torseur
complet des efforts (6 composantes)
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Conventions de signe e

Repere global / repere local

i h
Aide Groupie ﬁ

Repere global de la fondation — (OXYZ)
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Conventions de signe e
Repere global / repere local
[ Aide Groupie ﬁ1
Repere global de la fondation — (OXYZ)
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Conventions de signe e

Repere global / repere local
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Trois modes de calcul y
Mode « manuel » : pieux caracterisés par leurs raideurs en téte
(résultat des modules Taspie+ et Piecoef+)
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Trois modes de calcul

e

Mode « manuel » : pieux caracterisés par leurs raideurs en téte

(résultat des modules Taspie+ et Piecoef+)

Repére local du pieu - OZ
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Repére local du pieu - OXZ
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Repére local du pieu - OYZ
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Trois modes de calcul /

Mode « automatique » : combinaison dans un modele unique des
équilibres locaux « p-y » et « t-z » dans chaque pieu
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Trois modes de calcul /

Mode « automatique » : combinaison dans un modele unique des
équilibres locaux « p-y » et « t-z » dans chaque pieu
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Trois modes de calcul /

Mode « automatique » : combinaison dans un modele unique des
équilibres locaux « p-y » et « t-z » dans chaque pieu

Réaction du sol " e : .
En considérant une loi d’'interaction sol/pieu

* A (axiale/frontale) de type élasto-plastique

(3¢ palier)

K, (2¢ palier)

K, (16" palier)

Déplacement
relatif (U—9)x youz
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Trois modes de calcul /
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Mode « automatique » : combinaison dans un modele unique des
équilibres locaux « p-y » et « t-z » dans chaque pieu
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{3¢ palier)
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Et en prenant en compte d’'une
maniere automatique les effets

parasites de type g(z) ou
frottement négatif

Sol mou

Substratum
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Trois modes de calcul Py
Mode « avancé » : stratigraphie et propriétés géotechniques (y.c.
mouvements parasites) définies par « famille » de pieux
-
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Mise en ceuvre dans Foxta v4 /

Donnees
Pieux d’inclinaisons quelconques dans I'espace
Caractéristiques des couches + pendage éventuel

Lois de réaction (frottement/latérale) définies soit a partir du pressiomeétre
ou manuellement

Traitement d’'un nombre gquelconque de cas de charge

Résultats
Déplacements et rotations de la semelle
Fleche et tassement de chaque pieu (en téte et en profondeur)
Sollicitations internes (N, T, M) long de chaque pieu
Matrices de raideur équivalentes en téte de la semelle
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Mise en ceuvre dans Foxta v4 /

Traitement des effets de groupe

Cas 1 : Chargement perpendiculaire a I'axe de la file
Cas 2 : Chargement ‘
dans I'axe de la file v
: & | A |

Cas 1 : raideur diminuée avec un facteur p, / palier plastique inchangé p1 = B + po(l — B)

Cas 2 : raideur inchangée / palier plastique diminué avec un facteur p, Py = B

Norme NF P 94 262

o+ % (2,65)°

€ ~~
(ﬁ -1) " s % (2,65N)
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Applications recentes S
Modéle |
Groupie+
2y, v EEE
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Applications recentes
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Applications recentes

c; terrasol

setec . Cuira—2020




Foxta v4 — Module Groupie+

Applications recentes
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Exercice 01

Fondation sur pieux soumise a chargement en téte

-

J U Groupe de pieux i ‘ & Pieux inclinés U Pieux et barrettes B

& Paramétres | & Pieux | & Sols & Déformée libre du solg{z) & Chargement semelle
I

Définition des pieux

Dé&finition des pieux

- X Yo  Coteg a B L D T | El, ES r
o ml @ [ [ mi mi Mimd el BN KNmrad)
1 00 3,00 5,00 0,0 0.0 18,00 0,80Encastré | 2,00E05 2,00E05 5,00E06 1,00
B 250  -3,00 5,00 0,0 0,0 18,00 080Encastré | 2,00E05 2,00E05 5,00E06 1,00
3 000 3,00 5,00 0,0 0,0 18,00 0,80Encastré | 2,00E05 2,00E05 5,00E06 1,00
1 250 -3,00 5,00 0,0 0.0 18,00 080Encastré | 2,00EQS 2,00E0S 5,00E06 1,00
5 500 3,00 5,00 0,0 0.0 18,00 080Encastré | 2,00E05 2,00E05 5,00E06 1,00
6 5,00 0,00 5,00 0,0 0.0 18,00 080Encastré | 2,00E05 2,00E05 5,00E06 1,00
7 2,50 0,00 5,00 0,0 0,0 18,00 0,80Encastré | 2,00E05 2,00E05 5,00E06 1,00
. 8 0,00 0,00 5,00 0,0 0,0 18,00 0,80Encastré | 2,00E05 2,00E05 5,00E06 1,00
9 2,50 0,00 5,00 0,0 0.0 18,00 080Encastré | 2,00EQS 2,00E05 5,00E06 1,00
10 5,00 0,00 5,00 0,0 0.0 18,00 080Encastré | 2,00E05 2,00E05 5,00E06 1,00
11 5,00 3,00 5,00 0,0 0,0 18,00 0,80Encastré | 2,00E05 2,00E05 5,00E06 1,00
12 2,50 3,00 5,00 0,0 0,0 18,00 0,80Encastré | 2,00E05 2,00E05 5,00E06 1,00
13 0,00 3,00 5,00 0,0 0.0 18,00 080Encastré | 2,00EQS 2,00E0S 5,00E06 1,00
14 250 3,00 5,00 0,0 0.0 18,00 080Encastré | 2,00E05 2,00E05 5,00E06 1,00
15 5,00 3,00 5,00 0,0 0.0 18,00 0,80Encastré | 2,00E05 2,00E05 5,00E06 1,00

Options =
3 - : ) ] . e —
Désignation Visible k_E U‘l k'l L %J @ Q 1._["5 a ﬂ Nb de pieux: = ' i i 'L'W i

Raideurs en pointe

Sol/ Semelle Ii'l Raideurs additionneles en pointe de pisux

@ Vue en 3D
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Exercice 01

Fondation sur pieux soumise a chargement en téte

>J & Groupe de pieux ¥ ‘ @ Pieux inclings ¥ Pieux et barrettes e

& Paramétres & Pieux | & Sols | & Déformée libre du sol g(z) & Chargement semelle
[

Définition du sol

Définition du =ol

@ A partir des données pressiométriques
Type de courbe de réaction

Saizie manuelle point par point

Type de solicitation latérale Solicitations de courte durée en téte dominent w
Cote de référence 500 5
Cot o '
N® Nom Couleur Fraze By % Eu a B l 9z Type de ... el
[m] 1 1 [kPa] [kPa] [kPa] [kPa] [kPa]
1 couche 1 | [N -2,00 0,0 0,0 50003 0,50 3,00E02 5,00E02 40,00 S0l fin 1,00
. 2 couche2z T -8,00 -25,0 0.0 100804 033 7,00E02 1,00E03 70,00 Sol granu... 1,00
:
: 3 couche3 [ 1200 0,0 0,0 2,00E04 0,50 1,50E03 2,00E03 140,00 S0l fin 3000,00

Options.

Désignation Visible E-E ('!'1 ('.1 Cﬁ ﬁ

Vue de cité, plan Oyz

Sol / Semells o | @VeeenD 4 444 ‘ i .%’j
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Exercice 01 /

>

Fondation sur pieux soumise a chargement en téte

>J ¥ Groupe de pieux ‘ O Pieux inclinés ¥ Pieux et barrettes ==

& Parametres & Pieux & Sols & Déformee libre du =0l g(z) | & Chargement semelle

Cas de chargement

Cas de chargement — exprimés au centre de la semelle

NE Ty My Ty My Tz Mz ‘
[kN] kN IkN) TkN.m] [kN] TkNm]

1 0,00 0,00 0,00 0,00 30000,00 0,00

2 0,00 0,00 0,00 §0000,00 30000,00 0,00

3 10000,00 30000,00 0,00 0,00 30000,00 0,00 .'

4 -10000,00 0,00 10000,00 0,00 30000,00 0,00

c; terrasol
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Exercice 02

Fondation sur pieux soumise a g(z)

€
3 & Groupe de pieux ‘ W Groupe de pieux sous giz) ‘ & Pieux et barrettes -=,‘]=-

O Paramétres & Pieux | & Sols | & Déformée libre du solgiz) & Chargement semelle

Définition du sol

Définition du sol

Lo @ A partir des données pressiométriques
Type de courbe de réaction
Saisie manuelle point par point

Type de =ollicitation |atérale Solicitations dues aux poussées latérales du 2ol dominent W
Cote de référence 5003
Cot = =
N® Nom Couleur hase %y % En [ i B ey Type de ol o
[m] r r1 [kPa] [kPa] [kPa] [kPa] IkPﬂ]
1 couche 1 | [ NNENDDIE -2,00 0,0 0.0 5,00E03 0,50 3,00E02 5,00E02 40,00 Sol fin
: 2 Couche2 __________
: 3 couche 3 | [ NNEEDEIE -18,00 0,0 0.0 2,00E04 0,50 1,50E03 2,00E03 140,00 Sol fin 3000,00

Options

Désignation Visible E-'E‘ Q’I (:X C_‘? ﬁ

Sol/ Semelle IZl @ Vueen3d a E E E ‘ i . % .j

Wue de coté, plan Oyz
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Exercice 02

Fondation sur pieux soumise a g(z)

A T |y
FEET T Assistant d'importation depuis le presse-papiers -
Contenu du presse-papiers
Colonne 1 Colonne 2 |
3 0,0657 A
4,65 0,074250337| |
43 0,0808137
3,95 0,085513512
36 0,0884736
3,25 0,085817187| Yo '
29 0,08965679| [m]
255 00881492620 | 0.0657 0,0000 i
22 0,0es3zeclill|| 0.0743 0,0000
1,85 0,081498037 /00 || 00808 0,0000
15 0,07es12s [ | 0.0855 0,0000 %
1,15 0,070851712[§ || 0.0885 opooo,
08 0,06433020 | 0.08%8 00000/ %
0,45 0,057158457 [0 | 00887 0,0000
0,1 0,0495531 08 | 0.0881 0,0000
0,25 0,041526562[ || 0.0854 0,0000
06 0,0332422 09 || 00815 0,0000
0,95 0,024824137, ||| 0.0766 0,0000
13 00163953 , | 0.0709 0,0000
0,0643 0,0000
Cotegggy - v || 00572 0,0000
[m] [m] F
0,0496 0,0000
Options | 0,0415 0,0000
Seules les cases écrites en noir seront importées. I 0,0332 0,0000
| 00248 0,0000
Premiére ligne a importer Ligne 1 » Derniére ligne & importer  Ligne 21 » [ 0,0164 0,0000
Eléments L . L | 0,0081 0,0000
Nombre de lignes a importer dans la table : 21 Nombre de colennes a importer dans la table : 2 Nombre de lignes a créer dans la table : 0 |l '
Symb. | -0,0000 0,0000
Importer Annuler
TOUTTOTIGnG . [ i T
@ Vue en 3D
c terrasol ._._._
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